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RIDUTTORI A VITE SENZA FINE 
¶ singolo stadio 

¶ con precoppia cilindrica  

¶ doppio stadio 

WORM GEAR BOXES 
¶ single-stage worm 

¶ helical / worm   

¶ two-stage worm  

SCHNECKENGETRIEBE 
¶ Einstufig 

¶ mit Stirnradvorstufe   

¶ Doppelstufig 
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